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Общий вид макета катера представлен на рисунке 2. 

 

Рисунок 2 – Общий вид макета катера 

В процессе выполнения данного проекта обучающимися были 

получены навыки по специальности «Монтаж, техническое обслуживание и 

ремонт электронных приборов и устройств». 
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В статье рассматриваются вопросы разработки и создания мобильного 

робота. Приводится электрическая схема мобильного робота, а так его же 

основные комплектующие элементы. 
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элементы, проект, электрическая схема, мотор-редуктор, драйвер двигателя. 

Первое упоминание слова «робот» (robota с чешского) появилось в 

Чехии в 1920 году, в произведении Карела Чапека «Россумские 

универсальные роботы» [1]. Попытки создания первых роботов были 

предприняты в Древней Греции. Так греками были созданы деревянный 

голубь на паровой катапульте и женские механические фигуры на маяке 

острова Фарос [2]. 

В настоящее время активное внедрение робототехнических систем 

позволяет автоматизировать различные отрасли народного хозяйства. 

Применение роботов на базе гусеничного и пневмоколесного шасси делает 

возможным проведение работ в трудно доступных местах.  

Робот на Arduino является проектом выполняемый обучающимися в 

процессе изучения дисциплины проектная деятельность на кафедре 

электротехники, электропривода и промышленной электроники, института 

информационных технологий и автоматизированных систем. 

Робот на Arduino состоит из следующих основных комплектующих 

элементов (рисунок 1): 

– микроконтроллер Arduino Nano ATmega328; 

– модуль Bluetooth НС-05; 

– драйвер двигателя L298N; 

– мотор-редуктор. 

  

а б 

  

в г 

(а – микроконтроллер Arduino Nano ATmega328; б – модуль Bluetooth НС-05; 

в – драйвер двигателя L298N; г – мотор-редуктор) 

Рисунок 1 – Комплектующие элементы робота 
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Общий вид робота представлен на рисунке 2. 

 

Рисунок 2 – Общий вид робота 

 

Рисунок 3 – Электрическая схема робота 

В процессе выполнения данного проекта обучающимися были 

получены навыки по специальности «Монтаж, техническое обслуживание и 

ремонт электронных приборов и устройств».  
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