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Статья посвящена «Развитие бионических  протезов». В ней описано 

история развития, принцип работы,  а так же развития этой сферы в России 

Ключевые слова: Россия, бионический протез, протезы, робототехни-

ка, развитие, история. 

В период развития технологий, во всем мире, различные специалисты, 

работают над их улучшением в разных областях науки, для того, чтобы сде-

лать определенные вещи лучше, чем сейчас.  

Первые известные науке протезы, появились около 5 тыс., лет назад в 

Древнем Египте. Это был большой палец на ноге. Предполагалось, что он 

служил для того, чтобы носить сандалии. Затем, стали появляться прими-

тивные палки, вместо ног и рук, которые позже стали походить на человече-

ские руки и ноги. К сожалению, ими нельзя было управлять, а тем более пе-

редавать ощущения, которые могут испытывать люди. Но спустя много лет, 

люди приблизились к тому, чтобы устройство могло управляться, а так же 

передавать ощущения при помощи датчиков [1]. 

Это было достигнута в 1963 году, югославскими (сербскими) учёными 

Райко Томовичем и Миодрагом Ракичем, специально для нужд инвалидов (в 

том числе и ветераном войны), была создана “Белградская кисть”. 

Эта бионическая рука имела пять пальцев, в которых были встроены 

сенсоры тактильных ощущений. Для кисти была доступна технология захва-

та, сравнимая с современной: механизм управления силой схвата с обратной 

связью по давлению предотвращал повреждение как захватываемого объек-

та, так и самой искусственной руки. 

mailto:d.shirochenko@mail.ru
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Рисунок 1 - Белградская кисть 

Белградская кисть намного опередила своё время, став предшественни-

ком современных бионических протезов и вспомогательных интеллектуаль-

ных систем. Она неоднократно исследовалась учёными в рамках проблемы 

создания новых бионических протезов. Таких изделий было немного,но они 

дали огромный скачок развития в этой сферы. Со временем, таких протезов 

становилось больше и люди стали интересоваться как они работают [2]. 

Устройство бионического протез. На культю руки крепится гильза, ко-

торая в каждом случае изготавливается врачом-протезистом под индивиду-

альные параметры инвалида. В гильзе размещаются датчики мышечной ак-

тивности, взаимодействующие с роботизированной рукой. 

 

Рисунок 2 - Пример тестирующего бионического протеза 

Управление рукой осуществляется через электроды с помощью био-

электрических потенциалов мышц. Другими словами, протез «улавливает» 

мышечные импульсы и реагирует на них определенными движениями. 

Большинство задач решается двумя действиями протеза – хватом и щупом. 

Первое позволяет взаимодействовать с крупными предметами, второе – с 

мелкими (например, застегнуть молнию или завязать шнурки) [3]. 

Некоторые производители расширяют возможности бионических про-

тезов, встраивая в них различные датчики и гаджеты, устройства оплаты, 

фонарики. Уже сегодня понятно, что в обозримом будущем возможности 

протезов превысят возможности природных органов тела, и это откроет со-

вершенно новые перспективы их применения. 
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Производство бионических протезов в России, занимается лишь две 

компании. Это «Моторика» и «MaxBionic» которые, специализируются 

больше на детей, чем на взрослых и делают протезы для рук. В то время, как 

согласно исследованию компании  «MaxBionic» из 1,4 миллиона человек с 

ампутациями, только 10% нуждаются в протезах верхних конечностей. 

С протезированием рук, всё более-менее просто для их приобретения. 

От компании «Моторика», можно приобрести протез «Страдивари». Внешне 

он напоминает косметический протез, но он способен делать хват, в него 

можно внедрить некоторые другие функции, такие как: отображения  уровня 

заряда, даты и времени, бесконтактная оплату и другие. Такой протез стоит 

390 тысяч, что для такого функционала вполне достаточно. Сооснователь 

проекта Илья Чех рассказал, что всего компания продала 50 таких изделий. 

Компания «MaxBionic», создала протез «MeHandS», и он похож на ру-

ку робота, но стоит он 14 тыс. долларов. Функционал и качество у него го-

раздо лучшие чем у «Страдивари», но высокая стоимость, делает  его менее 

доступным. 

Так же, на данный момент компании производят многосхваточные 

протезы пальцев, которые могут двигаться по отдельности, а следовательно 

выполнять более сложные функции [4, 8, 9]. 

Спрашивается, что делать человеку, у которого нет допустим ноги? 

Только обращаться к иностранным компаниям или ждать отечественной раз-

работки, которая неизвестно когда появиться. Ведь для полноценного вы-

пуска, надо проводить не мало тестов, которые требуют не мало времени. 

Известно, что некоторые компоненты, наши компании закупают у ино-

странных производителей и в этом нет ничего плохого, с одной стороны. С 

другой, это замедляет процесс.  

По сути, для развития данной сферы, надо сделать одно объединение 

всех стран, в котором будут собираться представители от своей страны и со-

здавать совместные протезы, а так же помогать друг другу в исследованиях. 

В России, тем более следовало создать такое объединение изобретате-

лей, потому что, на данный момент, есть очень много проектов, которые 

можно было бы усовершенствовать и сделать доступными для нуждающих-

ся, но к сожалению, им либо не хватает знаний, либо финансовых средств. 

Следовало бы создать таких мест в России три, для Европейской части, Си-

бирской и Дальнего Востока, чтобы все желающие, могли развивать эту об-

ласть в нашей стране [5, 6]. 

При анализе данных, о перспективах развития и истории бионических 

протезов, важно отметить плюсы и минусы известных систем на данный 

промежуток времени. 

Достоинство известных протезов: 

 протез начинает быть похожим на настоящую руку, что делает его 

иногда менее заметным; 

 в протез можно добавить электронику, которые позволят заменить 
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часы, карточку и телефон; 

 с каждым днем протезы усовершенствуются и могут выдерживать 

более тяжелые нагрузки; 

 для того, чтобы его модернизировать, требуется решить несколько 

дополнительных задач; 

Недостатки известных протезов: 

 очень большая стоимость протезов; 

 малый объем производства; 

 отставание разработок от ведущих стран; 

Таким образом, развитие бионических протезов – сложная и ком-

плексная проблему, требующая создания особых технологий, исследований 

и интеграции разработчиков со всей страны. Ведь для того, чтобы ускорить 

производство, сделать устройство надежнее и доступным, надо вложить не-

мало времени и командной работы в этой области [7]. 
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