
Министерство науки и высшего образования Российской Федерации 

Федеральное государственное бюджетное образовательное  

учреждение высшего образования 

«Сибирский государственный индустриальный университет» 

 

 

 

 

 

 

 

НАУКА И МОЛОДЕЖЬ: 

ПРОБЛЕМЫ, ПОИСКИ, РЕШЕНИЯ 

 
ТЕХНИЧЕСКИЕ НАУКИ 

 

ВЫПУСК 27 

 

 

Труды Всероссийской научной конференции 

студентов, аспирантов и молодых ученых 

16 – 17 мая 2023 г. 

 

ЧАСТЬ IV 

 

 

 

Под общей редакцией профессора С.В. Коновалова 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Новокузнецк 

2023 

  



2 

ББК 74.48 

Н 340

Редакционная коллегия: 

д-р техн. наук, профессор Коновалов С.В.,

канд. техн. наук, доцент О.В. Князькина,

канд. техн. наук, доцент И.С. Баклушина,

канд. техн. наук, доцент Е.А. Алешина,

канд. техн. наук, доцент Е.Н.Темлянцева, 

канд. техн. наук С.В. Риб, 

канд. техн. наук, доцент В.В.Чаплыгин,

канд. техн. наук, доцент И.Ю. Кольчурина 

Н 340             Наука и молодежь: проблемы, поиски, решения: труды 

Всероссийской научной конференции студентов,  аспирантов и 

молодых ученых, 16–17 мая 2023 г. Выпуск 27. Часть IV. 

Технические науки / Министерство науки и высшего 

образования Российской Федерации, Сибирский 

государственный индустриальный университет ; под общ. ред. 

С.В. Коновалова – Новокузнецк; Издательский центр СибГИУ, 

2023. – 477  с. : ил. 

ISSN 2500-3364 

Представлены труды Всероссийской научной конференции студентов, 

аспирантов и молодых ученых по результатам научно-исследовательских 

работ. Четвертая  часть сборника посвящена актуальным вопросам в области 

теории механизмов, машиностроения и транспорта, актуальных проблем 

строительства, металлургических процессов, технологий, экологии, 

технологии разработки месторождений полезных ископаемых, 

информационных технологий, применения технологий бережливого 

производства в организациях, стандартизации и сертификации, управления 

качеством и документоведения. 

Материалы сборника представляют интерес для научных и научно-

технических работников, преподавателей, аспирантов и студентов вузов. 

ISSN 2500-3364      © Сибирский государственный

индустриальный университет, 2023 



 

 

70 

УДК 528.71 

БЕСПИЛОТНЫЙ ЛЕТАТЕЛЬНЫЙ АППАРАТ 

Марухин Д.А., Борщинский М.Ю., Корнеев П.А.,  

Корнеев В.А., Кулебакин И.И. 

Сибирский государственный индустриальный университет, 

г. Новокузнецк, e-mail: pustelli@mail.ru 

В статье рассматриваются вопросы разработки и создания 

беспилотных летательных аппаратов. Приводится основные комплектующие 

элементы разрабатываемого аппарата.   

Ключевые слова: беспилотный летательный аппарат, основные 

комплектующие элементы, проект, микроконтроллер, аккумуляторная 

батарея, двигатель. 

Первый беспилотный летательный аппарат (далее БПЛА) появился в 

США в 1910 году и был изготовлен военным инженером Чарльзом 

Кеттерингом (рисунок 1) [1-2].  

 

Рисунок 1 – БПЛА Чарльза Кеттеринга 

По задумке Кеттеринга, самолет, начиненный взрывчатым веществом 

должен был лететь по прямой, без пилота, определенное время. Далее БПЛА 

сбрасывал свои крылья и падал на вражеские позиции. В 1914 году 

Кеттерингом был получен заказ со стороны армии США на изготовление 

таких БПЛА. В дальнейшем они были приняты на вооружение армии, 

однако испытать их в режиме реального боя так и не удалось [2]. 

Так же известен проект Hewitt-Sperry Automatic Airplane [2], 

создателями которого являются Елмер Сперри и Питер Хьюит. Тестовый 

полет БПЛА Сперри и Хьюита был проведен в сентябре 1917 года. 

Массовый выпуск БПЛА был налажен к началу Второй Мировой 

войны. Одним из таких БПЛА является британский радиоплан QQ-2, 

разработанный в 1939 году [3]. 
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В настоящее время известны компании-производители БПЛА [4 – 10]: 

– ООО «Альбатрос» (Россия); 

– Northrop Grumman Corporation (США); 

– FIMI (Китай); 

– UkrSpecSystems (Украина); 

– Baykar (Турция); 

– senseFly SA (Швейцария); 

– Cavok UAS (Франция); 

– TEXTRON Systems (США); 

– AVIC (Китай) и др. 

БПЛА является проектом выполняемый обучающимися в процессе 

изучения дисциплины проектная деятельность на кафедре электротехники, 

электропривода и промышленной электроники, института информационных 

технологий и автоматизированных систем. 

БПЛА состоит из следующих основных комплектующих элементов 

(рисунок 2): 

– микроконтроллер Arduino NANO; 

– электрический двигатель А2212/13Т; 

– контроллер оборотов электродвигателя ESC 40A; 

– аккумуляторная батарея Sunpadow 2250мАч; 

– серводвигатель Micro Servo SG90; 

– модуль осевого гироскопа и акселерометра GY-521 (MPU-6050). 

  
а б 

  
в г 

 
 

д е 

а – микроконтроллер Arduino NANO; б – электрический двигатель А2212/13Т;  

в – контроллер оборотов электродвигателя ESC 40A; г – аккумуляторная  

батарея Sunpadow 2250мАч; д – серводвигатель Micro Servo SG90;  

е – модуль осевого гироскопа и акселерометра GY-521 (MPU-6050 

Рисунок 2 – Комплектующие элементы БПЛА 
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Фотография БПЛА и фотография пульта управления БПЛА 

представлены на рисунке 3. 

                
 

                                 а                                                        б 

а – фотография БПЛА; б – фотография пульта управления БПЛА 

Рисунок 3 – Разработанный БПЛА 

В процессе выполнения данного проекта обучающимися были 

получены навыки по специальности «Монтаж, техническое обслуживание и 

ремонт электронных приборов и устройств».  
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МАКЕТ КАТЕРА НА ВОЗДУШНОЙ ПОДУШКЕ 

Ефименко В.А., Аксенов Д.А., Иванов М.С.,  

Борщинский М.Ю., Корнеев П.А. 

Сибирский государственный индустриальный университет, 

г. Новокузнецк, e-mail: pustelli@mail.ru 

В статье рассматриваются вопросы разработки и создания макета 

катера на воздушной подушке. Приводится основные комплектующие 

элементы макета. 

Ключевые слова: макет, катер, основные комплектующие элементы, 

проект, микроконтроллер, двигатель. 

Судно на воздушной подушке представляет собой амфибийное 

транспортное средство, движущееся на воздушной подушке,  создаваемой за 

счет нагнетания воздуха в специально огражденную зону под днищем 

корпуса [1]. Оно способно перемещаться по любой относительно ровной и 

незатесненной поверхности (мелководье, болота, лед, снег, камень, грунт) и 

может эксплуатироваться круглый год [2]. 

Создателем первых в мире опытных катеров на воздушной подушке 

(1935 г.) является советский конструктор В.И. Левков, профессор кафедры 

прикладной аэродинамики Московского авиационного института [3-4]. 

Суда на воздушной подушке применяют для [2]:  

– круглогодичные пассажирские и грузовые перевозки на паромных 

переправах; 

– экологический мониторинг труднодоступных акваторий; 

– патрулирование и охрана особых территорий и границ; 

– поисково-спасательные операции; 

– оказание помощи терпящим бедствие на воде и доставка их на берег; 
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