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УДК 621.86/.87-912 

УЧЕБНЫЙ МАКЕТ КОЗЛОВОГО КРАНА 

Куваков Н.О., Кузнецов В.К., Корнеев П.А.,  

Кулебакин И.И., Корнеев В.А. 

Сибирский государственный индустриальный университет, 

г. Новокузнецк, e-mail: pustelli@mail.ru 

В статье рассматриваются вопросы разработки и создания учебного 

макета козлового крана. Приводится электрическая схема макета, а так же 

комплектующие элементы макета.   

Ключевые слова: козловой кран, учебный макет, комплектующие эле-

менты, проект, мотор-редуктор, блок электропитания. 

Козловой кран активно используется на различных производствах. 

Применение мостового крана позволяет перемещать грузы на расстояния в 

пределах производственных участков.  

Известно [1], что механизмы для подъема и перемещения грузов при-

менялись еще в древности. Самые первые из них – рычаги, катки, наклонные 

плоскости, позволяли перемещать грузы без промежуточных элементов. 

Слово кран произошло от английского слова crane, что в переводе означает 

журавль [2]. 

Учебный макет козлового крана является проектом выполняемый обу-

чающимися в процессе изучения дисциплины проектная деятельность на ка-

федре электротехники, электропривода и промышленной электроники, ин-

ститута информационных технологий и автоматизированных систем. 

Схема процесса разработки и реализации данного проекта приведена 

на рисунке 1. 

 

Рисунок 1 – Схема процесса разработки и реализации проекта 
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Макет козлового крана включает в себя следующие комплектующие 

элементы (рисунок 2): 

– мотор-редуктор; 

– кнопки управления; 

– блок электропитания. 

       

а                                б                                 в 

(а – мотор-редуктор; б – кнопка управления; в – блок электропитания) 

Рисунок 2 – Комплектующие элементы макета 

Общий вид макета и его электрическая схема представлены  

на рисунках 3 и 4. 

 

Рисунок 3 – Общий вид макета козлового крана 

Предлагаемый макет наглядно показывает работу козловых кранов,  

то есть: 

– перемещение грузовой тележки влево и вправо относительно опор-

ных балок; 

–  перемещение грузозахватного устройства вверх и вниз. 
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Рисунок 4 – Электрическая схема макета козлового крана 

В процессе выполнения данного проекта обучающимися были  

получены навыки по специальности «Монтаж, техническое обслуживание и 

ремонт электронных приборов и устройств». 
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В данной статье проведено сравнение различных типов алгоритмов 

планирования движения мобильных роботов, таких как алгоритм Дейкстры, 

алгоритм A*, волновой алгоритм и метод градиентного спуска. Эти 

алгоритмы позволяют оптимизировать маршруты движения роботов, 

повышать эффективность выполнения задач и уменьшать риск повреждения 

оборудования. 
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