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АННОТАЦИЯ 

В статье анализируется применение искусственного (ИИ) интеллекта в автономных 

транспортных средствах. Выявлены уровни автономности, основные технологии и алгоритмы 

ИИ, а также преимущества использования ИИ в автономных транспортных средствах. Рас-

смотрено ближайшее будущее использования ИИ в автономных транспортных средствах. 

ABSTRACT 

The article analyzes the application of artificial (AI) intelligence in autonomous vehicles. The 

levels of autonomy, the main AI technologies and algorithms, as well as the advantages of using AI 

in autonomous vehicles are revealed. The near future of the use of AI in autonomous vehicles is 

considered. 

 

Ключевые слова: искусственный интеллект (ИИ), автономные транспортные средства, 

машинное обучение. 

Keywords: artificial intelligence (AI), autonomous vehicles, machine learning. 
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Внедрение и использование искусственного интеллекта в автономных транспортных 

средствах открывает множество перспектив для улучшения безопасности и эффективности 

транспортной системы. 

Принцип работы автономных транспортных средств основан на использовании искус-

ственного интеллекта, высокоточных карт, датчиков и связанных с этими технологиями алго-

ритмов, чтобы транспортное средство могло определять свое местоположение, распознавать 

препятствия, участвовать в дорожном движении, принимать решения и реагировать на изме-

няющиеся условия без активного участия водителя. 

В автомобильной индустрии выделяют пять уровней автономности, определенных SAE 

International (Society of Automotive Engineers) [1]. 

Уровень 0: автомобиль полностью управляется водителем без поддержки систем по-

мощи. 

Уровень 1: автомобиль имеет системы помощи водителю, такие как круиз-контроль или 

системы помощи при парковке, однако водитель все еще полностью контролирует транспорт-

ное средство. 

Уровень 2: автомобиль может частично управлять собой самостоятельно, включая 

управление рулевым управлением и ускорением/торможением, но водитель всегда остается в 

качестве затратчика. 

Уровень 3: автомобиль может принимать решения автономно и работать в автоматиче-

ском режиме, но водитель должен быть готов вмешаться в случае необходимости. 

Уровень 4: автомобиль может полностью управлять собой самостоятельно в большин-

стве ситуаций, без необходимости водительского вмешательства, однако есть ограничения в 

виде географических зон или погодных условий. 

Уровень 5: автомобиль полностью автономен и способен работать в любых условиях без 

участия человека. 

Роль искусственного интеллекта в автономных транспортных средствах заключается в 

обеспечении самонавигации, синтезе информации из различных датчиков, принятии решений 

на основе анализа данных окружающей среды, а также взаимодействии с другими участни-

ками дорожного движения. 

Основные технологии, применяемые в автономных транспортных средствах с помощи 

ИИ [2]: 

1. Машинное обучение 

2. Компьютерное зрение 

3. Нейронные сети 

4. Датчики (радары, лидеры и т.д.) 

5. Обработка естественного языка 

Преимущества использования ИИ в автономных транспортных средствах включают [3, 4]: 

1. Улучшение безопасности 

2. Эффективность и комфорт 

3. Адаптация к переменным условиям 

4. Снижение аварийности 

Заглядывая в будущее, можно с уверенностью сказать, что технологии будут разви-

ваться, чтобы сделать автономные транспортные средства более безопасными, эффективными 

и удобными для использования. Искусственный интеллект будет играть ключевую роль в 

улучшении функций самоуправляемых автомобилей, от обнаружения препятствий до приня-

тия решений на дороге. В целом, будущее этих технологий выглядит многообещающим и пер-

спективным для улучшения нашей повседневной жизни. 

Но для внедрения автономных транспортных средств с использованием ИИ, сначала 

необходимо разработать стандарты безопасности и нормативные акты, чтобы обеспечить без-

опасное внедрение автономных систем в дорожное движение. Также важно учесть вопросы 

приватности данных и этические соображения при использовании искусственного интеллекта 

в автономных транспортных средствах. Подготовить обученных моделей искусственного 
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интеллекта, способных принимать сложные автомобильные решения, которые на данный мо-

мент являются серьезной проблемой, требующей дальнейших исследований и разработок. 
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